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 MW01
 
 

 Скорость колеса
Датчик частоты вращения / перед. ось,
левый
 Коэфф. пересчета 0,1 : факт 9,4 км/ч

1 Неподвижное состояние а/м
 
2 Передвижение а/м (скорость пешехода)
или вращение колeс на роликовом стенде

 B S   M W
 
 B S   M W

 0 1
+15
 0 1
+94

 MW02
 
 

 Скорость колеса
Датчик частоты вращения / перед. ось, прав.
 Коэфф. пересчета 0,1 : факт 9,4 км/ч

1 Неподвижное состояние а/м
 
2 Передвижение а/м (скорость пешехода)
или вращение колeс на роликовом стенде

 B S   M W
 
 B S   M W

0 2
+14
0 2

+93

 MW03
 
 

 Скорость колеса
Датчик частоты вращения / задн. ось, левый
 Коэфф. пересчета 0,1 : факт 9,4 км/ч

1 Неподвижное состояние а/м
 
2 Передвижение а/м (скорость пешехода)
или вращение колeс на роликовом стенде

 B S   M W
 
 B S   M W

 0 3
+15
 0 3
+93

 MW04
 

 Скорость колеса
Датчик частоты вращения / задн. ось, пра-
вый
 Коэфф.пересчета 0,1 : факт 9,4 км/ч

1 Неподвижное состояние а/м
 
2 Передвижение а/м (скорость пешехода)
или вращение колeс на роликовом стенде

 B S   M W
 
 B S   M W

 0 4
+15
 0 4
+94

 MW05
 

 Скорость колеса
Датчик частоты вращения / доп. ось, левый

 не задействован  B S   M W  0 5
- - -

 MW06
 

 Скорость колеса
Датчик частоты вращения / доп. ось, правый

 не задействован  B S   M W  0 6
- - -

 MW07
 

 Амплитуда напряжения
Датчик частоты вращения / перед. ось,
левый
 Коэфф.пересчета 0,01 В : факт 1,54 В

1 Неподвижное состояние а/м
 
2 Передвижение а/м (скорость пешехода)
или вращение колес на роликовом стенде

 B S   M W
 
 B S   M W

 0 7
 - - -
 0 7

+154
 MW08  Амплитуда напряжения

Датчик частоты вращения / перед. ось, прав.
 Коэфф.пересчета 0,01 В : факт 1,53В

1 Неподвижное состояние а/м
 
2 Передвижение а/м (скорость пешехода)
или вращение колeс на роликовом стенде

 B S   M W
 
 B S   M W

 0 8
- - -
 0 8

+153
 MW09
 

 Амплитуда напряжения
 Датчик частоты вращения / задн. ось, левый
 Коэфф.пересчета 0,01 В : факт 2,45 В

1 Неподвижное состояние а/м
 
2 Передвижение а/м (скорость пешехода)
или вращение колeс на роликовом стенде

 B S   M W
 
 B S   M W

  0 9
   +0
  0 7

+245
 MW10
 

 Амплитуда напряжения
 Датчик частоты вращения / задн. ось,
 правый
 Коэфф.пересчета 0,01 В : факт 2,42 В

1 Неподвижное состояние а/м
 
2 Передвижение а/м (скорость пешехода)
или вращение колeс на роликовом стенде

 B S   M W
 
 B S   M W

 1 0
  +0
 1 0

+242
 MW11
   

 Амплитуда напряжения
 Датчик частоты вращения / доп. ось, левый

 Индикации нет  B S   M W  1 1
- - -

 MW12
   

 Амплитуда напряжения
 Датчик частоты вращения / доп. ось, правый

 Индикации нет  B S   M W  1 2
 - - -

 MW13
 

 Мин.об. на датчике частоты вращения /
перед. ось, слева
 Коэфф.пересчета 0,01 В : факт 1,43 В.
 Если измеренные значения 13 и 14 обнару-
живают значительное расхождение, то
индуктор имеет перекос (биение), или в
подшипнике колеса есть люфт

1. Неподвижное состояние а/м

2. Передвижение а/м (равномерная
скорость пешехода с числом оборотов
холостого хода) или вращение колeс
на роликовом стенде

 B S   M W
 
 B S   M W

 1 3
 - - -
 1 3

+143

 MW14
 

 Макс. об. на датчике частоты вращения /
перед. ось, слева
 Коэфф.пересчета 0,01 В : факт 1,66 В

1. Неподвижное состояние а/м

2. Передвижение а/м (равномерная
скорость пешехода с числом оборотов
холостого хода) или вращение колeс
на роликовом стенде

 B S   M W
 
 B S   M W

1 4
 - - -
1 4

+166
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 MW15
 

 Мин. об. на датчике частоты вращения /
перед. ось, справа
 
 Коэфф.пересчета 0,01 В : факт 1,1 В.
 Если измеренные значения 15 и 16 обнару-
живают значительное расхождение, то
индуктор имеет перекос (биение), или в
подшипнике колеса есть люфт.

1. Неподвижное состояние а/м
 
2. Передвижение а/м (равномерная

скорость пешехода с числом оборотов
холостого хода) или вращение колес
на роликовом стенде

 B S   M W
 
 B S   M W

 1 5
 - - -
1 5

+110

 MW16
 
 

 Макс. об. на датчике частоты вращения /
перед. ось, справа
 Коэфф.пересчета 0,01 В : факт 1,62 В.

1. Неподвижное состояние а/м

2. Передвижение а/м (равномерная
скорость пешехода с числом оборотов
холостого хода) или вращение колес
на роликовом стенде

 B S   M W
 
 B S   M W

 1 6
 - - -
 1 6

+162

 MW17
 
 

 Мин. об. на датчике частоты вращения /
задн. ось, слева
 
 Коэфф.пересчета 0,01 В : факт 2,34 В
 Если измеренные значения 17 и 18 обнару-
живают значительное расхождение, то
индуктор имеет перекос (биение), или в
подшипнике колеса есть люфт.

1. Неподвижное состояние а/м

2. Передвижение а/м (равномерная
скорость пешехода с числом оборотов
холостого хода) или вращение колес
на роликовом стенде

 B S   M W
 
 B S   M W

1 7
 - - -
 1 7

+234

 MW18
 
 

 Макс. об. на датчике частоты вращения /
задн. ось, слева
 
 
 Коэфф.пересчета 0,01 В : факт 2,48 В

1. Неподвижное состояние а/м

2. Передвижение а/м (равномерная
скорость пешехода с числом оборотов
холостого хода) или вращение колес
на роликовом стенде

 B S   M W
 
 B S   M W

 1 8
 - - -
1 8

+248

 MW19
 
 

 Мин. об. на датчике частоты вращения /
задн. ось, справа
 
 Коэфф.пересчета 0,01 В : факт 2,16 В
 
 Если измеренные значения 19 и 20 обнару-
живают значительное расхождение, то
индуктор имеет перекос (биение), или в
подшипнике колеса есть люфт.

1. Неподвижное состояние а/м

2. Передвижение а/м (равномерная
скорость пешехода с числом оборотов
холостого хода) или вращение колeс
на роликовом стенде

 B S   M W
 
 B S   M W

1 9
 - - -
1 9

+216

 MW20
 
 

 Макс. об. на датчике частоты вращения /
задн. ось, справа
 
 Коэфф.пересчета 0,01 В : факт 2,22 В

1. Неподвижное состояние а/м

2. Передвижение а/м (равномерная
скорость пешехода с числом оборотов
холостого хода) или вращение колeс
на роликовом стенде

 B S   M W
 
 B S   M W

2 0
 - - -
 2 0

+222

 MW21
 

 Мин. об. на датчике частоты вращения / доп.
ось, слева

 Индикации нет  B S   M W  2 1
- - -

 MW22
 

 Макс. об. на датчике частоты вращения /
доп. ось, слева.

 Индикации нет  B S   M W  2 2
- - -

 MW23
 

 Мин. об. на датчике частоты вращения / доп.
ось, справа

 Индикации нет  B S   M W  2 3
- - -

 MW24
 

 Макс. об. на датчике частоты вращения /
доп. ось, справа

 Индикации нет  B S   M W  2 4
- - -

 MW25
 

 Отрезок пути шины
за 1 оборот / перед. Ось
 Коэфф.пересчета 25 мм: факт  3275 мм.

 Неподвижное состояние а/м  B S   M W  2 5
+131

 MW26
 

 Отрезок пути шины
за 1 оборот / задн. Ось
 Коэфф.пересчета 25 мм: факт  3275 мм.

 Неподвижное состояние а/м  B S   M W  2 6
+131
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 MW27
 

 Напряжение на кл. 30а
 Коэфф.пересчета 0,01 В : факт 24,43 В
 Коэфф.пересчета 0,01 В : факт 27,83 В

1. Двигатель не работает

2. Двигатель работает

 B S   M W
 
 B S   M W

 2 7
+2443

2 7
 +2783

 MW28
 

 Напряжение на кл. 30b
 Коэфф.пересчета 0,01 В : факт 24,43 В

1. Двигатель не работает

2. Двигатель работает

 B S   M W  2 8
+2443

 MW29
 

 Напряжение на кл. 15
 Коэфф.пересчета 0,01 В: факт 24,43 В

  B S   M W  2 9
+2443

 MW30
 

 Не занят.  Индикации нет  B S   M W  3 0
- - -

 MW31
 

 Износ тормозных накла-док /перед. Ось,
слева
 Коэфф.пересчета 0,04 % : факт 4,4

  B S   M W  3 1
 +11

 MW32
 

 Износ тормозных накла-док / перед. Ось,
справа
 Коэфф.пересчета 0,04 %: факт 2,0 %.

  B S   M W 3 2
  +5

 MW33
 

 Износ тормозных накла-док / зад. Ось, слева
 Коэфф.пересчета 0,04 %: факт 13,6 %

  B S   M W  3 3
 +34

 MW34
 

 Износ тормозных накла-док / зад. ось, спра-
ва
 Коэфф.пересчета 0,04 %: факт 20 %

  B S   M W  3 4
 +50

 MW35
 

 Износ тормозных накла-док / доп. Ось, слева
 Коэфф.пересчета 0,04 %: факт ---

  B S   M W 3 5
- - -

 MW36
 

 Износ тормозных накла-док / доп. Ось,
справа
 Коэфф.пересчета 0,04 %: факт ---

  B S   M W 3 6
- - -

 MW37
 

 Датчик тормозного усилия / сигнал 1
 Коэфф.пересчета 0,2 ms : факт 600,6 ms
 Коэфф.пересчета 0,2 ms : факт 2920 ms

1. Педаль тормоза не нажата

2. Нажать на педаль тормоза на непод-
вижном а/м (полностью выжать)

 B S   M W
 
 B S   M W

     3 7
  +3003
     3 7
+14600

 MW38
 

 Датчик тормозного усилия / сигнал 2
 Коэфф.пересчета 0,2 ms : факт 600,8 ms
 Коэфф.пересчета 0,2 ms : факт 2784 m

1. Педаль тормоза не нажата

2. Нажать на педаль тормоза на непод-
вижном а/м (полностью выжать)

 B S   M W
 
 B S   M W

     3 8
  +3034
     3 8
+13770

 MW39
 

 Сигнал с датчика давления / перед. ось
 Коэфф.пересчета 6,5 мВ : факт 487,5 мВ
 Коэфф.пересчета 6,5 мВ : факт 2450,5 мВ.

1. Педаль тормоза не нажата

2. Нажать на педаль тормоза на непод-
вижном а/м (полностью выжать)

 B S   M W
 
 B S   M W

3 9
+75
3 9

+377
 MW40
 

 Сигнал с датчика давления / кран управле-
ния тормозами прицепа
 
 Коэфф.пересчета 6,5 мВ : факт 3594,5 мВ
 Коэфф.пересчета 6,5 мВ : факт 3614,5 мВ

1. Педаль тормоза не нажата

2. Нажать на педаль тормоза на непод-
вижном а/м (полностью выжать)

 B S   M W
 
 B S   M W

 4 0
+553

4 0
+573

 MW41
 

 Фактическое давление / перед. ось
 Коэфф.пересчета 0,05 бар : факт 4,95 бар.

1. Педаль тормоза не нажата

2. Нажать на педаль тормоза на непод-
вижном а/м (полностью выжать)

 B S   M W
 
 B S   M W

 4 1
+0

 4 1
+99

 MW42
 

 Фактическое давление / кран управления
 тормозами прицепа (Y23)
 Коэфф.пересчета 0,05 бар : факт 7,5 бар
 После отпускания педали тормоза в некото-
рых случаях на короткое время появляется
меньшее значение давления

1. Педаль тормоза не нажата

2. Нажать на педаль тормоза на непод-
вижном а/м (полностью выжать)

 B S   M W
 
 B S   M W

4 2
+0
4 2

+158
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 MW43
 

 Фактическое давление / задн. ось, слева
 Коэфф.пересчета 0,05 бар : факт 8,25 бар.

1. Педаль тормоза не нажата

2. Нажать на педаль тормоза на непод-
вижном а/м (полностью выжать)

 B S   M W
 
 B S   M W

4 3
+0

 4 3
+171

 MW44
 

 Фактическое давление / задн. ось, справа
 Коэфф.пересчета 0,05 бар : факт 9,8 бар.

1. Педаль тормоза не нажата

2. Нажать на педаль тормоза на непод-
вижном а/м (полностью выжать)

 B S   M W
 
 B S   M W

 4 4
 +0
 4 4

+196
 MW45
 

 Фактическое давление / доп. ось, слева  Индикации нет B S   M W 4 5
- - -

 MW46
 

 Фактическое давление / доп. ось, справа  Индикации нет B S   M W 4 6
- - -

 MW47
 

 Положение педали / датчик тормозного
усилия
 Коэфф.пересчета 320� : факт 100�.

1. Педаль тормоза не нажата

2. Нажать на педаль тормоза на непод-
вижном а/м (полностью выжать)

 B S   M W
 
 B S   M W

 4 7
 +0
 4 7

+32000
 MW48
 

 Номинальное замедление
 Коэф. 320% : факт 100%.
 � Предположительно с 01.12.98:
 Коэфф.пересчета – 1%.

1. Педаль тормоза не нажата

2. Нажать на педаль тормоза на непод-
вижном а/м (полностью выжать)

 B S   M W
 
 B S   M W

4 8
 +0
 4 8

+32000
 MW49
 

 Номинальное давление/ перед. ось
 Коэф. 2560 бар  : факт 9,95 бар
 � Предположительно с 01.12.98:
 Коэфф.пересчета 256 бар.

1. Педаль тормоза не нажата

2. Нажать на педаль тормоза на непод-
вижном а/м (полностью выжать)

 B S   M W
 
 B S   M W

4 9
 +0
4 9

+25500
 MW50
 

 / кран управления тормозами прицепа
 Коэф. 2560 бар  : факт 8,45 бар.
 � Предположительно с 01.12.98:
 Коэфф.пересчета 256 бар.

1. Педаль тормоза не нажата

2. Нажать на педаль тормоза на непод-
вижном а/м (полностью выжать)

 B S   M W
 
 B S   M W

 5 0
 +0
 5 0

+21624

 MW51
 

 Номинальное давление / задняя ось
 Коэф. 2560 бар  : факт 9,95 бар.
 � Предположительно с 01.12.98:
 Коэфф.пересчета 256 бар.

1. Педаль тормоза не нажата

2. Нажать на педаль тормоза на непод-
вижном а/м (полностью выжать)

 B S   M W
 
 B S   M W

5 1
 +0
 5 1

+25500
 MW52
 

 Номинальное давление / дополнительная
ось

Индикации нет  B S   M W 5 2
- - -

 MW53
 

 Скорость прицепа
 Индикация скорости прицепа в момент
измерения.
 Коэфф.пересчета 0,1 км/ч

1 Неподвижное состояние а/м

2 Передвижение а/м (скорость пешехода)
или вращение колес на роликовом стенде

 � Измерение значения в блоках управле-
ния предполагается только с 01.12.98.

 B S   M W
 
 B S   M W

 0 1
+15
 0 2
+94


